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=> affichage icône propriétés webcam SPC900 dans barre d'état : 

      connecter caméra avant d'allumer PC.
=> début procédure : 

      dès que Polaris est visible au chercheur, soit ≈ 1/2 h près coucher du Soleil.

· réglages préalables : 
( mise à niveau parfaite monture : 

les corrections en azimut et en latitude sont alors plus faciles à faire car elles sont indépendantes.

( desserrage vis de fixation monture sur trépied : 

desserrer légèrement vis de manière à ce que les réglages fins en azimut soient faciles ; 

les resserrer en fin de procédure.

( mise en station précise avec viseur polaire : 


méthode du transit de Polaris.

→ alignement précis chercheur et tube optique

→ montage optique : TSA102 + B2.4x Intès + webcam TUC ProII : focale ≈ 1960 mm. 

=> prendre une focale assez grande pour que la précision de l'opération  soit suffisante : 

champ webcam de l'ordre de 5' d'arc avec une Toucam Pro II pour une focale de 2000 mm.
→ lancement logiciel AsPro : 

démarrer  caméra 1, et régler paramètres webcam : f = 5 ips, pose 1/25e s et gain max.

· pointage, focalisation et orientation  : 
→ desserrer freins AD et D et pointer Polaris avec réticule chercheur : 

si l'alignement tube – chercheur est bien réalisé, Polaris défocalisée apparaît dans champ webcam.

→ démarrer suivi stellaire monture.

→ focaliser sur Polaris B, étoile quasi ponctuelle située à 17" d'arc de Polaris A.

→ vérifier FWHM Polaris B : au voisinage de 3" d'arc.

→ rectifier centrage de Polaris dans champ webcam avec raquette : 

vitesse de déplacement doit rester faible en D car pointage très proche axe de rotation : 

AD : rate 5 et D : rate 2.

→ affiner réglages luminosité webcam : f = 10 ips, pose ≈ 1/100e et gain ≈ 50%.

pour que Polaris soit quasi ponctuelle à l'écran et encore très lumineuse (sinon arrêt procédure)

→ orienter webcam dans le porte – oculaire (par rotation) de manière à ce que les déplacements en AD et D soient respectivement horizontal et vertical à l'écran (facilite les réglages ultérieurs).

· champ webcam Toucam : avec TSA102 + Barlow 2x : 6,8' x 5,1' 

· lancement procédure : => menu : Opérations / Aide à la mise station / méthode King.
Polaris est centrée à l'écran et le suivi stellaire est activé.

( cliquer sur Polaris, au cas où  AsPro ne l'aurait pas détectée.

( cliquer sur "Démarrer la procédure", puis sur "Exécuter" en haut à gauche de l'écran.

Laisser le logiciel détecter la dérive de Polaris sur une durée initiale minimale égale à un tour de la vis tangente de la monture, soit 8 min = 480 s pour l'EQ6 : en effet, …

En principe, à l'issue de cette période, la direction indiquée par la droite en pointillés verts est presque fixe à condition que la turbulence atmosphérique ne soit pas trop prononcée.

- les pointillés verts indiquent dans quelle direction il faut déplacer Polaris pour corriger la mise en station ainsi que la valeur du déplacement en min d'arc.

- si cette valeur de déplacement est inférieure à la moitié du champ couvert par le capteur de la webcam soit ≈ 3' (moitié du champ car Polaris est initialement au centre), alors le logiciel affiche en plus, à l'extrémité des pointillés verts, la position occupée par Polaris dans le cas d'une mise en station parfaite 

  (sous la forme d'un cercle vert).
Si Polaris reste au centre du réticule à l'issue de la procédure, pas de dérive et cercle apparaît dans le champ.

( correction de l'orientation de la monture : 

* cliquer sur "Pause" pour suspendre la procédure de calcul dès que les indications du logiciel deviennent   plus précises : ce mode permet de figer la position idéale de Polaris sans qu'elle soit affectée par les  corrections de la monture.

* déplacer Polaris à l'aide des commandes de latitude λ et d'azimut A dans la direction des pointillés verts.

* important : à la fin des corrections en latitude λ et azimut A, recadrer Polaris à l'aide de la raquette SkyScan et la placer au centre de l'écran (à la croisée du réticule).
( cliquer sur Polaris et relancer la procédure de calcul en cliquant sur "Réactiver".

( répéter l'opération au moins 3 fois sur une durée d'une 10 min.

( arrêter la procédure lorsque l'erreur de mise en station est inférieure à 1 à 2' d'arc :

 la position de Polaris est alors à proximité du centre du champ.
Une précision de mise en station de quelques min d'arc (1 à 5') semble bien suffisante car les flexions de la monture induisent des erreurs de pointage de Polaris du même ordre de grandeur.

copies d'écran à produire : 

1. Focalisation avec Polaris A et B

2. Démarrage procédure avec champ webcam : cercles concentriques du réticule.

3. résultats de la recherche avec position définitive Polaris en dehors du champ.

4. idem avec position Polaris dans le champ.




MISE EN STATION PRECISE : METHODE DE KING AVEC ASTROSNAP

















