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Fva Un département au carrefour des compétences...

EcoLe NATIONALE DE L'AviaTiON CIVILE

4 N 4 N
Département de
Mathématique & Informatique _—

- J - J

Département Trafic Aérien

Laboratoire drone

4 ) 4 )
— Département
Département Transport Aérien Communication, Navigation
& Surveillance
\_ J \_ J
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Débute en 2003... Aujourd’hui:

v’ Des centaines d’heures
de vol.

v'Utilisé pour des projets
variés a travers le monde...

v' Baseé sur une initiative
personnelle en Février
2003.

v'1¢" vol en Septembre
2003.

v'Voulu OPEN SOURCE C
des le depart.

v'Capable de controler des
avions et des quadrirotors.
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e systeme PAPARAZZI

Processor
Sensors 2 MAK
Actuators g
Propulsion *’)_‘____')
Payload ‘

Preparation
Simulation
Tuning
Monitoring
Analysis

' Standard
Radio-modem RC transmitter

Ground station

Standard laptop
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Les différents vecteurs

»Endurant (vol >40min).
»Eprouvé (>100h de vol).
»>Navigation précise au GPS.
»Bon marché.

»\ole JOUR & NUIT.

» A besoin d’espace pour étre déployé.
»Besoin d’un bon contraste Ciel/Terre
niveau température

ﬁ QUADRIROTORS

»>\ol stationnaire

» Insensible aux nuages
»Navigation précise au GPS.
»>\ole JOUR & NUIT.

» Faible autonomie.
»Faible rayon d’action.
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Des charges utiles variees:

» Capteurs chimiques (mesure de la qualité de I’air).

» Capteurs optiques (caméra dans différents spectres,
appareils photo...) .

» Capteurs météorologiques (barométre, thermometre...).

Tous ces capteurs sont pilotables automatiquement

durant la mission.
%
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PAPARAZZI déja effectué:

Des relevés méteorologiques dans 1’arctique pour des
scientifiques Norvegiens de I’université de Bergen.

\oir: http://www.youtube.com/watch?v=M1k_TLcQ2ic

De la surveillance d’inondations pour le LCPC (Labo. Central des
Ponts&Chaussees).

Du suivi de 1’évolution de la baie du Mont Saint Michel
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Autour du Pic du Mid....

But: effectuer des mesures de pollution lumineuse.

Partie technique:

> Choix du vecteur.

> Intégration du
capteur au systeme
paparazzi.
»Planification et
réalisation de la
mission.

ANPCEN : Michel Bonavitacola and
Richard Dauvillier

Partie reglementation:

» Obtention du Permit to
Fly.

» Création d’une Zone
Réservée Temporaire
(ZRT).




DES QUESTIONS ?

mailto:drones@enac.fr

9 UAV Lab&Club gg



http://drones.enac.fr/
http://paparazzi.enac.fr/

